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TECHNICKE UDAJE

Analyzator motorovych pohonu
Fluke rady MDA-550 III

Snadnéjsi odstranovani slozitych zavad u motorovych
pohonii diky napovédé k testovacimu zapojeni
a automatizovanym meérenim pohonu, ktera poskytuji
spolehlivé a reprodukovatelné vysledky testi.

Analyzator motorovych pohontd Fluke MDA 550 Setii ¢as, zbavuje
zdlouhavého nastavovani slozitych méfeni a zjednodusSuje
odstranovani zavad. Jednoduse vyberete test a méfeni s postupnou
napovédou ukaze, kde provést pripojeni pro zméfeni napéti

a proudu. Pfednastavené profily méfeni také zaruéi zizkani
ves§kerych potfebnych dat pro v§echny diilezité ¢asti motorového
pohonu - od vstupnich a vystupnich hodnot, pfes stejnosmérnou
pripojnici, aZ po samotny motor. Rada MDA-550 piinasi vse
potfebné pro zakladni i pokroéild méfeni. Diky vestavéné funkci pro
vytvafeni zprdv mizete snadno a rychle vytvafet spolehlivé méfici
protokoly, a to pfed kalibraci i po ni.

Model MDA-550 je idedlni pfenosny meéfici pfistroj pro analyzu
motorovych pohond. Umoznuje bezpeéné rozpoznat a vytesit
nejcastéjsi problémy na systémech motorovych pohont s ménic¢em.

vvvvvv

napéti, proudu, urovné napéti stejnosmérné piipojnice a zvinéni
napéti, napétové a proudové nesymetrie a harmonickych,
modulace napéti a napétovych vybojd na hiideli motoru.

® Provadi rozsifena méfeni harmonickych k urceni vlivu
harmonickych nizkych a vysokych fadii na energetickou
rozvodnou sit.

® Provadi méfeni s napovédou pro vstupni hodnoty motorového
pohonu, stejnosmérnou piipojnici, vystupni hodnoty pohonu,
piikon motoru a méfeni na hiideli, s nazornymi schématy
zapojeni pro méteni napéti a proudu.

ZAKLADNI MERENi ¢ Nabizi zjednodusené nastaveni mékeni s pfednastavenymi

Vistupni napéti ménice, napéti stejnosmamé méficimi profily, které zajiStuji automatické shromazdovani dat na

pfipojnice a zvinéni napéti, harmonické, zaklade zvoleneho testovaciho postupu. o

nesymetrie ¢ Snadno a rychle vytvari zpravy, které umoznuji dokonale
dokumentovat odstrafiovani zavad a jsou uzite¢neé pfi spolupraci

TRI VYKONNE MERICI PRISTROJE s kolegy.

V JEDNOM e Meéri i dalsi elektrické parametry pomoci plnohodnotného

500MHz osciloskopu a funkci méfi¢e a zdznamniku; vysledkem
je uplné spektrum elektrického a elektronického méfeni pro
primyslové systémy.

Analyzator motorového pohonu, analyzator
vinovych priibéhil a zdznamnik dat v jednom
pristroji

NEJVYSSi BEZPECNOSTNi KATEGORIE

V 0BORU

600 V CAT IV/1 000 V CAT Il pro méfeni na vstupni
pipojce a dale smérem ke spotiebicim



Analyzator motorovych pohoni Fluke MDA-550
prinasi méreni s napovédou — analyza nikdy nebyla
snadnéjsi

Vstupni hodnoty pohonu

Métte vstupni napéti i proud, srovnejte jmenovité napéti pohonu

se skuteCnym napdajecim napétim a rychle zjistite, zda se hodnoty
pohybuji v pfijatelném rozmezi. Dale zkontrolujte vstupni proud

a urcéete, zda nepiekrac¢uje maximalni hodnotu a zda jsou vodice na
danou zatéz dostatecné dimenzované. Mlzete si také ovéfit, zda je
uroven harmonického zkresleni pfijatelnd, a to vizualni kontrolou
tvaru vlnového pribéhu nebo obrazovky s harmonickym spektrem,
ktera zobrazuje jak celkové harmonické zkresleni, tak i jednotlivé
harmonickeé.

Nesymetrie napéti a proudu

Zkontrolujte nesymetrii napéti na vstupnich svorkach k ovéfeni,
zda nesymetrie fazi neni pfili§ vysoka (> 6-8 %) a zda je sled

fazi spravny. Mizete také zkontrolovat nesymetrii proudu, nebot
nadmérnd nesymetrie mize signalizovat problém s usmérnovacem.

Rozsifena méreni harmonickych

Nadmérné harmonické pfedstavuji nebezpeci nejen pro rotaéni
stroje, ale i pro dalSi zatizeni pfipojena k energetické rozvodné siti.
Pfistroj MDA-550 dokaze nejen rozpoznat harmonické motorového
pohonu, ale také zjistit pfipadny ucinek spinaci elektroniky ménice.
Pristroj MDA-550 pracuje s tfemi rozsahy harmonickych — 1. az

51. tad harmonickych, 1 az 9 kHz a 9 aZ 150 kHz. Diky tomu je
schopen rozpoznat jakekoli problémy s harmonickym ruSenim.

Stejnosmérna pripojnice

Velmi dilezitym aspektem motorového pohonu je pfeména
stfidavého proudu na stejnosmeérny. Pro zajiSténi optimalniho vykonu
pohonu je nezbytné mit spravné napéti, vhodné vyhlazovani a nizke
zvlnéni napéti. Napéti s vysokym zvinénim muzZe byt signdlem
vadnych kondenzatord nebo nespravné velikosti pfipojeného
motoru. Funkci zdznamu lze pouzit k dynamické kontrole hodnot
stejnosmérné piipojnice v provoznim rezimu a béhem zatéze.

Vystupni hodnoty pohonu

Zkontrolujte vystupni hodnoty pohonu. Zameétte se pii tom na pomér
napéti a frekvence (V/F) a na modulaci napéti. Pokud méfenim
zjistite vysoky pomér V/F, hrozi pfehiati motoru. V pfipadé nizkych
pomeéri V/F nemusi byt pfipojeny motor schopen dodat v zatézi
to¢ivy moment potfebny k provozu uréeného procesu.
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Rozsifené harmonické spektrum od 9 kHz do
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Modulace napéti .60 kv .0 kv BWL20MHz

Méfeni signalt s modulaci §itkou impulzi jsou vyuzivana ke kontrole : P
vysokych napétovych $picek, které mohou poskodit izolaci vinuti
motoru. Délku nabéhu ¢ili strmost impulzd vyjadiuje hodnota dV/ L
dt (rychlost zmény napéti v ¢ase). Tuto hodnotu je tfeba vztahnout : o Lo S
ke specifikované izolaci motoru. Méfeni mohou byt také pouzita ke R
zjisténi frekvence spinani kvili rozpoznani pfipadného problému : [ :

s elektronickym spinanim nebo s uzemnénim, pfi némz signal kolisa
smérem nahoru a dold. P / ' Co Co

. 1= .

P¥ikon motoru

Nejdulezitéjsi je zajistit pfitomnost napajeciho napéti na vstupnich L
svorkach motoru. Hlavni ulohu pfi tom hraje vybér kabelaze spojujici
pohon s motorem. Spatny vybér kabelaze mize vést k poskozeni Modulace napéti se zoomem
pohonu i motoru kviili nadmérnym spickdm odrazeného napéti.

Je dllezité se ujistit, Ze proud na svorkach odpovida jmenovitému

vykonu daného motoru. Pfipadny nadproud miize zpiisobit

nadmérné zahfivani motoru, coz zkracuje zivotnost izolace statoru

a muze vést az k prfed¢asnému selhani motoru.

Napeéti na hrideli motoru

Ze statoru do rotoru motoru se mohou indukovat napétové impulzy
z pohont s proménnymi otdCkami. Vysledkem miZe byt pfitomnost
elektrického napéti na htideli rotoru. Pokud toto napéti na htideli

rotoru piekroéi izola¢ni schopnosti maziva lozisek, mtze dochazet m
k elektrickym vybojlm (jiskfeni), které zptisobuje narusSovani
povrchu obéznych drah lozisek motoru, tedy poSkozeni, které mize

zplisobit pfed¢asné selhani motoru. Analyzatory fady MDA-550 jsou

dodéavany spolu s méficimi hroty z uhlikovych kartackl, pomoci
kterych lze snadno zjistit pfitomnost destruktivnich elektrickych
vyboji. Podle amplitudy impulzl a ¢etnosti téchto jevl je mozné
reagovat dtive, nez dojde k poruse. Toto noveé pfislu§enstvi vam
umozni odhalit potencialni §kody, aniz by bylo nutné investovat do
nékladnych trvale instalovanych feSeni.

7.5-11.2V

A00nsTrig: WAIT: <50ns =15V X
WAVEFORM

SAVE
TO REPORT

Cetnost vyboji z napéti na htideli motoru

Meéfeni s napovédou krok za krokem zarucuje, Zze mate
potfebna data vzdy po ruce

Model MDA-550 vam umozni snadno a rychle testovat a vyhledavat
typické problémy na tfifazovych i jednofazovych systémech
motorovych pohond s méni¢em. Udaje na obrazovce a nastaveni

s napoveédou krok za krokem usnadiiuje provést konfiguraci
analyzatoru a potfebnd méfeni pohonu, aby bylo mozné rychleji

a lépe planovat udrzbu. Ptistroj MDA-550 pfinasi moznosti méfeni
zarucdujici nejrychlejsi odstrafiovani zdvad motorového pohonu - od
napéti na vstupu, aZ po instalovany motor.
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Rychlé a snadné nastaveni méreni

MOTOR DRIVE MAIN MENU VOLTAGE AND CURRENT

Drive DC-bus ... Phase-Ground
Drive Output ...
Motor Input ...
Motor Shaft ...

MAIN
CLOSE DELETE INFO CLOSE
REPORT | | REPORTS e

1) Stisknéte tlac¢itko ,Motor Drive Analyzer” 4) Vyberte zplsob/moznost méfeni.
(Analyzator motorového pohonu) a zvolte
moznost ,Drive Measurement Location”
(Misto méfeni pohonu).

PHASE-PHASE VOLTAGE AND CURRENT
MAIN MENU INFO

The MAIN MENU provides a selection for the
different measurement locations on the motor
drive system. In the submenu the specific
measurement can be selected.

DRIVE INPUT

Use these functions for checking drive input
conditions. Input voltage relates to the
quality of the power feeding the drive.

Input current depends on the load of the drive
and the condition of the drive input section.

DRIVE DC BUS

Use these functions for checking the absolute
value of the DC bus, as well as the extent of
any ripple.

Current

Probe [} on a Phase
Voltage clamp [ on same Phase
Ref. [Jon next Phase

| MNEXT

2) Ridte se kontextovymi idaji na obrazovce,
které vam pomuzou s UspéSnym nastavenim R
a méfenim.

5) Ptipojte meéfici sondy podle schématu. Nakonec
stisknéte , Next” (Dalsi).

DRIVE INPUT ] BWL 10kHz o
HOoLD

age and Current
Wi L] balance
Current Unbalance

3) Vyberte typ méfeni.

HARMONICS

6) Analyzator se pak automaticky spusti
v konfiguraci pro optimalni méfeni.
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Vytvareni zprav a analyz

Rada MDA-550 diky vestavéné funkci vytvateni
zprav zjednodusuje shromazdovani dat a psani
zkuSebnich protokold.

s A +552v 0.04 we BWL 10kHz PHASE-PHASE VOLTAGE AND CURRENT
A A +0.57 wa HOLD

[ =

DRIVE MOTOR |

Zadejte nazev zpravy. Tato jednotliva zprava

: zahrnuje vSechna zaznamenand méfeni, lze ji
RECORD snadno sdilet s ostatnimi uzivateli, a mize byt
pouzita pro srovnani s jinymi motorovymi pohony,
nebo pro srovnani sou¢asnych a budoucich dat.

DRIVE DC-BUS
MENU

SAVE
TO REPORT

U kazdého méficiho bodu nebo méfeni je

k dispozici moznost vytvofit, aktualizovat nebo
upravit zpravu. Jednoduse stisknéte ,SAVE

TO REPORT” (ULOZIT DO ZPRAVY) a vyberte
pozadované obrazovky k ulozeni do souboru se
zpravou v textové podobé.

Pii provadéni méfeni s napoveédou krok za krokem
je moZné pfimo na pfistroji vytvatet komplexni
zpravu dokumentujici cely postup odstranéni
zavady.
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Dostupna méreni

Kombinace méfeni a analyz

Testovaci bod

Podskupina

Vstupni hodnoty motorového pohonu

Odaj 1

Udaj 2

FLUKE -

Udaj 4

Napéti a proud

Faze-faze

Phase-ground
(Faze-uzemnéni)

Nesymetrie napéti

Nesymetrie proudu

Stejnosmérna pripojnice

DC
Ripple (Zvinéni)

V-A-Hz

V peak (Spicka)
A peak ($picka)
V-A-Hz

V peak (Spicka)
A peak ($picka)
Nesymetrie
Spitka
Nesymetrie
Spitka
motorového pohonu

Vystupni hodnoty motorového pohonu

Napéti a proud
(filtrované)

Nesymetrie napéti

Nesymetrie proudu

Modulace napéti

Faze-faze

Phase-ground

(Faze-uzemnéni)

Faze-DC +

Faze-DC —
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V-A-Hz

V peak ($picka)

A peak ($picka)
Nesymetrie
Spicka
Nesymetrie
Spitka

Zoom 1
Zoom 2

Zoom 3 peak ($picka)
Zoom 3 level (ustdleni)

Zoom 1
Zoom 2
Zoom 3 peak (Spicka)

Zoom 3 level (ustaleni)

Zoom 1
Zoom 2
Zoom 3 peak ($picka)

Zoom 3 level (ustaleni)

Zoom 1
Zoom 2
Zoom 3 peak ($picka)

Zoom 3 level (ustédleni)

V AC+DC
V peak max (Spicka max.)
A peak max ($pi¢ka max.)
V AC+DC
V peak max ($pi¢ka max.)
A peak max ($picka max.)
V AC+DC
V pk-to-pk ($pictka-$picka)
A AC+DC
A pk-to-pk ($pictka-$picka)

VvV DC
V AC

V PWM

V peak max ($picka max.)

A peak max (Spi¢ka max.)
V PWM

V pk-to-pk (Spicka-Spicka)
A AC+DC

A pk-to-pk (Spicka-$picka)

V PWM
V peak max ($pitka max.)

V peak max ($pi¢ka max.)
Delta V

V PWM
V Peak max (Spicka max.)
V Peak max ($pitka max.)

Delta V

V PWM
V peak max ($picka max.)
V peak max (Spi¢ka max.)

Delta V

V PWM
V peak max ($pitka max.)
V peak max ($picka max.)

Delta V

Analyzator motorovych pohont Fluke MDA-550 fady III

A AC+DC
V peak min (Spi¢ka min.)
A peak min (§picka min.)
A AC+DC
V peak min ($pi¢ka min.)
A peak min ($picka min.)
V AC+DC
V pk-to-pk ($picka-$picka)
A AC+DC
A pk-to-pk ($picka-$picka)

V pk-to-pk ($picka-§picka)
V pk-to-pk ($pitka-§picka)

A AC+DC

V peak min (§picka min.)
A peak min (Spi¢ka min.)
V PWM

V pk-to-pk (Spitka-Spicka)
A AC+DC

A pk-to-pk (Spitka-Spicka)

V pk-to-pk (Spitka-Spicka)
V peak min ($pi¢ka min.)
Delta V/s

Delta V/s

V pk-to-pk (Spitka-Spicka)
V peak min (Spi¢ka min.)
Delta V/s

Delta V/s

V pk-to-pk ($pi¢ka-§picka)
V peak min ($picka min.)
Delta V/s

Delta V/s

V pk-to-pk ($picka-$picka)
V peak min (Spi¢ka min.)

Delta V/s

Delta V/s

Hz

V pk-to-pk (Spi¢ka-Spicka)
A pk-to-pk ($picka-§picka)
Hz

V pk-to-pk ($picka-§picka)
A pk-to-pk (Spicka-§picka)
V AC+DC

V pk-to-pk ($picka-$picka)
A AC+DC

A pk-to-pk ($picka-$picka)

V peak max ($picka max.)
Hz

Hz

V pk-to-pk ($picka-$picka)

A pk-to-pk (Spitka-Spicka)
V PWM

V pk-to-pk (Spictka-Spicka)
A AC+DC

A pk-to-pk (Spicka-$picka)

Hz

Delta V

Risetime peak (doba
nabéhu do $picky)
Risetime level (doba
néabéhu do ustaleni)

V peak max ($pitka max.)
Delta V

Risetime peak (doba
néabéhu do Spicky)
Risetime level (doba
néabéhu do ustaleni)

V Peak max ($pi¢ka max.)
Delta V

Risetime peak (doba
nabéhu do $picky)
Risetime level (doba
néabéhu do ustaleni)

V peak max ($pitka max.)
Delta V

Risetime peak (doba
nabéhu do $picky)
Risetime level (doba
néabéhu do ustaleni)

Koeficient amplitudy
Koeficient amplitudy

Koeficient amplitudy
Koeficient amplitudy
Nesymetrie

Nesymetrie

V/Hz

Koeficient amplitudy

Koeficient amplitudy
Nesymetrie

Nesymetrie

V/Hz

Overshoot (pfekmit)
Overshoot (pfekmit)

V peak min ($pi¢ka min.)
Hz

Overshoot (pfekmit)

Overshoot (prekmit)

V peak min ($pi¢ka min.)
Hz
Overshoot (pfekmit)

Overshoot (pfekmit)

V peak min ($picka min.)
Hz

Overshoot (prekmit)

Overshoot (pfekmit)
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Vstupni hodnoty
motoru

Napéti a proud
(filtrované)

V-A-Hz

V peak (Spicka)
A peak ($picka)

Nesymetrie napéti Nesymetrie
Spicka

Nesymetrie proudu Nesymetrie
Spitka

Modulace napéti

Faze-faze Zoom 1
Zoom 2

Phase-ground
(Faze-uzemnéni)

Motor shaft (hiidel motorul

Napéti na hiideli

Motor drive input, output
Harmonics (harmonické)
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Zoom 3 peak ($picka)
Zoom 3 level (ustaleni)
Zoom 1

Zoom 2
Zoom 3 peak ($picka)

Zoom 3 level (ustéleni)

Events off (sledovani
vypnuto)
Events on (sledovani

zapnuto)

Current (proud)

V PWM

V peak max (Spitka max.)
A peak max ($pi¢ka max.)
V PWM

V pk-to-pk
($picka-Spicka)
A AC+DC

A pk-to-pk
($picka-Spicka)

V PWM

V peak max ($pi¢ka max.)
V peak max ($picka max.)

Delta V
V PWM

V peak max (Spicka max.)
V peak max ($pi¢ka max.)

Delta V

V pk-to-pk ($pictka-§picka)

Delta V

V AC

AAC

Analyzator motorovych pohont Fluke MDA-550 fady III

A AC+DC

V peak min ($picka min.)
A peak min (§picka min.)
V PWM

V pk-to-pk
($picka-Spicka)

A AC+DC

A pk-to-pk
($picka-Spicka)

V pk-to-pk
(Spicka-$picka)

V peak min (§picka min.)
Delta V/s

Delta V/s

V pk-to-pk
($picka-Spicka)

V peak min (Spi¢ka min.)

Delta V/s

Delta V/s

Rise/fall time (doba
nabéhu/dobéhu)

V fundamental (zakladni)

A fundamental (zdkladni)

Hz

V pk-to-pk (Spi¢ka-Spicka)
A pk-to-pk ($picka-$picka)
V PWM

V pk-to-pk
(Spicka-§picka)

A AC+DC

A pk-to-pk
($picka-$picka)

Hz

Delta V

Risetime peak (doba
nabéhu do $picky)
Risetime level (doba
nabéhu do ustaleni)

V peak max ($picka max.)

Delta V

Risetime peak (doba
nabéhu do $picky)
Risetime level (doba
néabéhu do ustaleni)

Delta V/s

and motor input (vstupni a vystupni hodnoty motorového pohonu a vstupni hodnoty motoru)
Voltage (napéti)

Hz fundamental
(zakladni)

Hz fundamental
(zakladni)

V/Hz

Koeficient amplitudy
Koeficient amplitudy
Nesymetrie

Nesymetrie

V/Hz

Overshoot (prekmit)
Overshoot (prekmit)
V peak min ($pi¢ka min.)

Hz
Overshoot (pfekmit)

Overshoot (pfekmit)

Events/s (udalosti/s)

% THD (celkové
harmonické zkresleni)

% THD/TDD (celkové
harmonické zkresleni /
zkresleni pii plném
zatizeni)



Technickeé tGdaje

Funkce méfeni

Stejnosmérné napéti (V DC)

FLUKE -

Udaj

Maximalni napéti se sondou 10:1 nebo
100:1

Maximalni rozliSeni se sondou 10:1
nebo 100:1 (napéti vii¢i zemi)

Meéfici rozsah
Piesnost 4 s az 10 ps/dilek

Skutecni efektivni hodnota napéti,
TRMS (V AC nebo V AC+DC)

Maximalni napéti se sondou 10:1 nebo
100:1 (napéti vaci zemi)

Maximalni rozliSeni se sondou 10:1
nebo 100:1

Méfici rozsah

DC do 60 Hz

60 Hz az 20 kHz

20 kHz az 1 MHz
1 MHz az 25 MHz

1000V

1mV/ 10 mV

999 hodnot

(se zapnutou stejnosmérnou vazhou)

1000V

1mV/ 10 mV

999 hodnot
(1,5 % + 10)
*(2,5 % + 15)
(5 % + 20)
*(10 % + 20)

Napéti PWM (V PWM)
Uéel

Princip

Pfesnost

Spickové napéti (V peak)

Méfeni signall s modulaci §itkou impulzt, napiiklad vystupnich hodnot motorovych pohond

s ménicem

Namétené hodnoty jsou efektivni napéti na zakladé primérnych hodnot vzorki z celé fady ¢casovych
usekd na zakladni frekvenci

Jako V AC+DC pro sinusové signaly

Rezimy

Maximalni napéti se sondou 10:1 nebo
100:1 (napéti viici zemi)

Maximalni rozliSeni se sondou 10:1
nebo 100:1

Presnost

Max peak ($picka max.) nebo Min peak
(Spitka min.)
Pk-to-pk (Spicka-Spicka)

Meéfici rozsah

8 Fluke Corporation

Max peak ($picka max.), Min peak (§picka min.) nebo pk-to-pk ($picka-$picka)
1 000 V

10 mV

10,2 dilku

+0,4 dilku
800 hodnot

Analyzator motorovych pohont Fluke MDA-550 fady III
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Proud (AMP) s proudovymi klestémi

Rozsahy Stejné jako u V AC, VAC+DC nebo V peak (Spicka)
Konstanty stupnice 0,1 mV/A, 1 mV/A, 10 mV/A, 20 mV/A, 50 mV/A, 100 mV/A, 200 mV/A, 400 mV/A
Piesnost Stejnd jako u V AC, VAC+DC nebo V peak (Spicka) (pfipoCtéte pfesnost proudovych klesti)

Frekvence (Hz)

Rozsah 1,000 Hz az 500 MHz
Meéfici rozsah 9999 hodnot
Pfesnost +(0,5 % + 2)

Pomér napéti/frekvence (V/Hz)

Ucel Zobrazeni podilu zméfené hodnoty V PWM (viz V PWM) a zékladni frekvence u motorovych pohont
s proménnymi otackami

Pfesnost % Vef + % Hz

Nesymetrie napéti na vstupu pohonu

Utel Zobrazeni nejvyssiho procentualniho rozdilu hodnoty nékteré z fazi oproti priméru 3 skutecnych
efektivnich hodnot napéti, TRMS

Piesnost Orientaéni procentudlni hodnota zalozena na hodnotach V AC+DC

Nesymetrie napéti na vystupu pohonu a vstupu motoru

Ucel Zobrazeni nejvyssiho procentualniho rozdilu hodnoty nékteré z fazi oproti primeéru tfech hodnot
napéti PWM
Piesnost Orientaéni procentudlni hodnota zaloZzend na hodnotach V PWM

Nesymetrie proudu na vstupu pohonu

Utel Zobrazeni nejvyssiho procentudlniho rozdilu hodnoty nékteré z fazi oproti prumeéru tfech hodnot
sttidavého proudu

Piesnost Orientaéni procentudlni hodnota zalozena na hodnotach A AC+DC

Nesymetrie proudu na vystupu pohonu a vstupu motoru

Ucel Zobrazeni nejvyssiho procentualniho rozdilu hodnoty nékteré z fazi oproti primeéru tfech hodnot
stiidavého proudu

Piesnost Orientaéni procentudlni hodnota zalozena na hodnotach A AC

Doba nabéhu a doba dobéhu

Hodnoty Zména napéti (dV), zména ¢asu (dt), zména napéti za jednotku ¢asu (dV/dt), piekmit

Presnost Jako presnost osciloskopu

Harmonické a spektrum

Harmonics (harmonické) 0d DC do 51. fadu

Rozsahy spektra 1-9 kHz, 9-150 kHz (20 MHz, filtr zapnut), aZz do 500 MHz (modulace napéti)

Napéti na htideli

Udalosti/s

Orientaéni procentudlni hodnota zaloZzena na méfeni doby ndbéhu a doby dobéhu (impulzni vyboje)

Shromazdovani dat pro zpravu
Pocet obrazovek Do zpravy miize byt ulozeno az 50 typickych obrazovek (v zavislosti na kompresnim poméru)

Prenos do pocitace Pomoci 32GB nebo mensiho 2GB pamétového zatizeni USB nebo kabelu MiniUSB na USB nebo Wi-Fi
pripojeni a softwaru FlukeView™ 2 pro méfici pfistroje ScopeMeter®

Nastaveni sondy

Napétova sonda 1:1, 10:1, 100:1, 1000:1, 20:1, 200:1
Proudové Klesté 0,1 mV/A, 1 mV/A, 10 mV/A, 20 mV/A, 50 mV/A, 100 mV/A, 200 mV/A, 400 mV/A
Htidelova napétova sonda 1:1, 10:1, 100:1
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Bezpecnost
Obecné
Méteni

Maximalni napéti mezi jednim kontak-
tem a uzemnénim

Max. vstupni napéti
Vstup BNC

Max. plovouci napéti, méfici pfistroj
s napétovou sondou VPS410-11/VPS421

Pracovni napéti mezi hrotem sondy
a referenénim pfivodem

Objednaci informace
MDA-550 III

[EC 61010-1: Stupen znecisténi 2
Méfeni IEC 61010-2-030: CAT IV 600 V / CAT 11 1 000 V
1 000 V

Pfes VPS410-II nebo VPS421 1 000 V CAT Il / 600 V CAT IV
A, B, C, D pfimo 300 V CAT IV

Na kterékoli svorce vi¢i uzemnéni 1 000 V CAT I / 600 V CAT IV
Mezi libovolnymi svorkami 1 000 V CAT III / 600 V CAT IV

VPS410-II: 1 000 V
VPS421: 2000 V

Analyzator motorovych pohoni, 4 kanaly, 500 MHz

Obsah baleni

1 x baterie Li-Ion BP 291, 1x nabijecka / napajeci

adaptér BC190, 3x vysokonapétova sonda VPS421 100:1

s krokosvorkami, 1x napétova sonda VPS410-II-R 10:1 500 MHz,
3x proudové klesté AC i400s, 1x SVS-500 — sada pro méfeni
napéti na hiideli (3x karta¢ pro méfici hrot, drzak sondy,
dvoudilny nastavec a magneticka zékladna), velky ochranny
kuffik s kole¢ky (C437-1II), software FlukeView 2 (plnd verze)

a Wi-Fi adaptér

Dalsi prislusenstvi

SVS-500 - sada obsahujici 3x karta¢, drzak sondy, dvoudilny

nastavec a magnetickou zakladnu

Fluke. Keeping your world up
and running.®

SB-500 sada obsahujici 3x nahradni kartac

- Fluke Europe B.V.
*Rada Fluke MDA-550 podporuje také ptisluSenstvi méficich P0. Box 1186
pfistroji ScopeMeter™ fady 190 III 5602 BD Eindhoven

The Netherlands

Tel: +31 4 0267 5406
E-mail: cee.cs@fluke.com
www.fluke.cz

©2018, 2021 Fluke Corporation. V§echna prava
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